
“APROFOMO” A VOLUNTEER DISCIPLINARY FOR
WOOD OPERATORS
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DETALJI

PODRIJETLO DRVA

--

POTENCIJAL ZA POVEćANJE UPORABE DRVA

"30.000 square meter of coniferous rownd wood 1000 tons of firewood"

VRSTA DRVA

-- POTENCIJAL ODRžIVOSTI - VRIJEDNOST

--

ODGOVARAJUćA VRSTA DRVA 

Assortments present on the territory

JEDNOSTAVNOST PROVEDBE

Medium

UTJECAJ NA OKOLIš I BIORAZNOLIKOST

--

JEDNOSTAVNOST PROVEDBE - EVALUACIJA

--

UčINAK NA PRIHOD

N/A

KLJUčNI PREDUVJETI

FMMF IL LEGNO

POTENCIJAL ISKORISTIVOSTI

--

VRSTA DOGAđAJA NA KOJEM JE PRIKAZAN OVAJ BPI

--

SREDIšTE

--

UčINAK NA ZAPOšLJIVOST

N/A

GOSPODARSKI UčINAK 

Economic transactions- related to the world of wood in the model forest area -

have been estimated of ​​4 million of euros

TROšKOVI PROVEDBE (EURO - €)

--

POTREBNA POSEBNA ZNANJA

Specific training courses to become woodcutters
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VIšE DETALJA

IZAZOV

--

DOMENA

Upravljanje šumama, uzgoj šuma, usluge

ekosustava, otpornost

VRSTA RJEšENJA

--

KLJUčNE RIJEčI

--

DIGITALNO RJEšENJE

Ne

INOVACIJA

Ne

ZEMLJA PODRIJETLA

Italija

PODRUčJE PRIMJENE

Regionalno / podnacionalno

POčETAK I KRAJ GODINE

--

KONTAKT
PODATCI

VLASNIK ILI AUTOR 

associazione@forestamodellomontagnefiorentine.org 

IZVJESTITELJ

REFERENCES
AND RESOURCES

GLAVNA WEB STRANICA

http://www.legnoforestamodello.it

IZVORI 

--

WEB STRANICA PROJEKTA

--

REFERENCA PROJEKTA

--
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PROJEKT U OKVIRU KOJEG JE INFORMATIVNI LIST KREIRAN

Rosewood

DATUM UNOSA

18 ruj 2019

This project has received funding from the European Union's Horizon

2020 research and innovation programme under grant agreement No.

862681

A TOOL FROM ROSEWOOD 4.0, DESIGNED AND DEVELOPED BY
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https://www.forestinnovationhubs.rosewood-network.eu/en/content/aprofomo-volunteer-disciplinary-wood-operators
https://www.forestinnovationhubs.rosewood-network.eu/en/content/aprofomo-volunteer-disciplinary-wood-operators
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